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e popis pohybu pro jeho predikci — bezpecnostni analyza
staveb
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e popis pohybu pro jeho predikci — bezpecnostni analyza
staveb

e pozorované jevy:

konflikty agentd
spontalni fazeni

efekt zipu

tvar shluku u vychodu
stadni chovani
fundamentadlni diagram

e silové modely
e celularni modely

e modely na bazi termodynamického plynu
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Celularni modely

o diskétni mrizka — jednotlivé bunky
o diskrétni ¢as — krok algoritmu

e aktualizace zaloZena na pravidlech — reakce na stav okoli
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Celularni modely

o diskétni mrizka — jednotlivé bunky
o diskrétni ¢as — krok algoritmu

e aktualizace zaloZena na pravidlech — reakce na stav okoli

Obrazek: Von Neumannovo a Moorovo okoli s dosahem C =1a C = 2.
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Vlastni model

F.A.S.T model — inspirace pro nasi praci

pravolhld mrizka 0,5m x 0,5 m

Cas probiha prez udalosti — pohyb skupiny chodcl

e agenti maji riznou frekvenci — rychlost
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Vlastni model

F.A.S.T model — inspirace pro nasi praci
pravolhld mrizka 0,5m x 0,5 m
Cas probiha prez udalosti — pohyb skupiny chodcl

agenti maji riznou frekvenci — rychlost
aktualizace aktivnich agentl probiha nasledovné:

vypoclet pravdépodobnosti podle vztahu (1)
podle stavu cilové buriky vazba nebo ¢ekarna
vyhodnoceni ¢ekaren — konflikty

pohyb agentil, mozny pohyb navazanych

pi=N-§ -exp(V-Uj)-(1-®-nj)-(1-O"r)
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llustrace pravdépodobnosti
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Obrazek: Vliv koeficientli na rozlozeni pravdépodobnosti
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llustrace vazeb
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Obrazek: Ukazka reseni ¢ekdren a vazeb
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Symetrie pohybu
e penalizace pravdépodobnisti
e penalizace uhlopfi¢ného pohybu
e v urcitém intervalu sily atraktoru kompenzuje ¢as
e 3patné mikroskopické vlastnosti
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Symetrie pohybu
e penalizace pravdépodobnisti
e penalizace uhlopfi¢ného pohybu
e v urcitém intervalu sily atraktoru kompenzuje ¢as
e 3patné mikroskopické vlastnosti

e penalizace Casu
e zvySeni Casu dalsi aktualizace
e muze desynchronizovat pohyb

pri a
» 40
£
c 35
2
% 30f a
< a
) &Z@&
25 2
20f - = -mm s
0 1 5 6

2 3 4
strength of exit

Obrazek: Graf zévislosti evakuacniho ¢asu na sile exitu pro riizné dhly.
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Symetrie pohybu

Obrazek: Simulace s feSenim symetrie
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Obrazek: Simulace bez feSenim symetrie
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Experiment

e Skalovat vlastni model

e ovéfit fenomény pohybu chodci
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Experiment

e Skalovat vlastni model

e ovéfit fenomény pohybu chodci

e k dispozici:
e tym spolupracovnikil ze skupiny GAMS
e cca 80 dobrovolnikl z ¥ad studentd SMB2
(béhem 1 béhu evakuace 28 — 32 chodcti)
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Experiment

e Skalovat vlastni model

e ovéfit fenomény pohybu chodci

e k dispozici:
e tym spolupracovnikil ze skupiny GAMS
e cca 80 dobrovolnikl z ¥ad studentd SMB2
(béhem 1 béhu evakuace 28 — 32 chodcti)

e pokyny pro chodce:
1. opustit mistnost co nejrychleji
2. nebézet, pouze jit
3. bez fyzického kontaktu
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Technika

e 3 kamery

e meéreni intervald vystupu
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Vyhodnoceni zabérl

e pokud zacind pohyb z jasné formace, drzi ji

e chodci maji nauéené optimalni chovani (pfistup k vychodu)
e u vychodu nevznika palkruh, ale vicepruhova fronta
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Vyhodnoceni zabérl
e pokud zacind pohyb z jasné formace, drzi ji
e chodci maji nauéené optimalni chovani (pfistup k vychodu)
e u vychodu nevznika palkruh, ale vicepruhova fronta

Obréazek: Vyvoj dvouradé fromace
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Vyhodnoceni zabérl

e prichod k vychodu je nezavisi na pocatecni formaci

Obrazek: Chovani u vychodu
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Vyhodnoceni zabérl

e navrh modifikace vzdalenosti pro chizi

60 = 2o+ (e e @
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Vyhodnoceni zabérl

e navrh modifikace vzdalenosti pro chizi

@R = e e x? ()
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Obrazek: Klasicky a modifikovany potencial
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Porovnani s modelem — chize

B) C)
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Porovnani s modelem — béh
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Intervaly vystupl
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Obrazek: Histogram intervalli vystupd (souhrn 2 nastaveni)
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Intervaly vystupl
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Obrazek: Box-plot intervalli vystupl
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Zavér

e dale se budeme vénovat modelu:

e zavedeni orientace agenta
e zobecnéni aktualizaéni frekvence
e rozsireni reakéniho okoli
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e pripravime dalsi experiment:
e zkoumani fundamentalniho diagramu
e motivace chodctl, aby chodili normalné
e zpracovat méfenych dat (obrazu)
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Dékuji za pozornost
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