
4.

Označme τ hledanou tečnou rovinu, [x0, y0, f(x0, y0)] dotykový bod a σ danou rovinu. Pro
normálové vektory platí:nτ = (2x0 + y0 + 1, x0 − 2y0, −1), nσ = (3, 7, 1).

τ ‖ σ ⇔ nτ = −nσ ⇔ (2x0 + y0 + 1 = −3 ∧ x0 − 2y0 = −7) ⇔ (x0 = −3 ∧ y0 = 2)

Dotykový bod: [−3, 2, f(−3, 2)] = [−3, 2,−1].

τ : 3(x+ 3) + 7(y − 2) + (z + 1) = 0

τ : 3x+ 7y + z − 4 = 0


